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Avancerad Certifiering - Steg 3

Multivariabla System, Linjarisering och Reglerteori

Kurslangd 10-11 dagar beroende pa detaljutformning och férkunskaper. Kurskod A003

Plats Hos kunden.

Lamplig for Kursen lampar sig som fortsattningskurs for all personal inom instrumentsektorn som
praktiskt arbetar med reglertekniska problem och driftsoptimeringar

Forkunskaper Kursen Analys och Optimering av Reglerkretsar med erhallet certifikat.

Kursupplagg Kursen indelas i tre faser:

Forberedelser, styrda av RIB men utférda pa egen hand. Val av kretsar for linjarisering och
multivariabel reglering (styrning).

Teoretisk och praktisk utbildning med évningar bade i laboratoriemiljoé och i den egna
fabriken.

Uppfdljning av de praktiska tillampningarna pa den egna fabriken. Under kurstiden
genomfors tva projektuppgifter.

Kursbeskrivning

Kursdel 1 &r pa 5 dagar och bestar av ca 60% teori och 40% praktiska évningar inklusive
genomgang och efterbearbetning.

Den andra kursdelen genomférs till ca 80% ute pa fabriken.

De praktiska 6vningarna i laboratoriemiljé genomférs i mindre grupper. Tilldmpningen i
fabriken sker i tvamannagrupper.

Kursen innehaller ett kort skriftligt prov pa vissa teoridelar och avslutas med redovisning
mot drift och underhallsansvarig personal av en utford linjarisering och ett multivariabelt
styrprojekt per tvamannagrupp.

Ovningsutrustning

For de praktiska dvningarna i laboratoriemiljé anvands tva reglermodeller UV 150
(Nivareglering - en och tvakapacitet samt flodesreglering) med avancerad fler-
kretsregulator och smart reglerventil.

Alla tillampningar och systemldsningar sker i fabriken pa det egna styrsystemet.

Antal deltagare

For att garantera att varje deltagare nar den uppstallda fardighetsnivan ar antalet
maximerat till 6 deltagare.

Kurslitteratur

Speciellt utarbetad kursparm.

Certifikat

Efter godkand redovisning och prov utfardas certifikat av examinator fran RIB och foretaget
eller organisation.

Deltagarna far i lugn och ro genomféra évningarna. Ca 1,5 timmar agnas i snitt at varje 6évning férutom
forberedelsetid, efterbearbetning och redovisning. Pa grund av det stora laborativa innehéllet ar deltagarantalet
maximerat till 6 personer.




Deltaljerad malsattning

Repetition av tidigare kurser.
Ge fardighet i att anvanda olika reglerekvationer.

Ge kunskap om optimering vid aterverkning mellan
reglerkretsar (typ inloppslada).

Ge fardighet i att gora stéranalys med hjalp av funk-
tionstillstand och modeller.

Ge fardighet i att anvanda olika optimeringsmetoder
baserade pa stegsvarsmetoder t ex A-metoden och
reaktionskurvemetoden.

Ge kunskap om kaskadreglering (repetition).

Ge fardighet i uppkoppling och drifttagning vid
kaskadreglering med olika balanseringsalternativ
som t ex arvardesfdljning och initialisering.

Ge fardighet i optimering av kaskadreglering.

Ge kunskap om den statiska framkopplingens
mojligheter och kurvformer.

Ge fardighet i optimering av statisk framkoppling.

Ge fardighet i att anvanda det egna styrsystemets
olika statiska element for olika processmodeller.

Ge kunskap om olika linjariseringsmetoder;

lagesregulatorer, parameterstyrning, gain scheduling,

polynom mm.

Ge fardighet i parameterstyrning och gain scheduling

pa verklig process.

Ge kunskap om olika karaktariseringsmetoder.

Ge fardighet i x/y-karaktarisering pa verklig process.
Ge fardighet i att anvanda nagra olika linjariserings-
metoder, karaktariseringsmetoder och parameter-

styrning pa kretsar ute i den egna fabriken.

Ge fardighet i att anvanda smarta lagestallare med

tillhérande PC-program for karaktarisering och analys

av ventilkondition dvs Auditering.

Ge kunskap om optimeringshjalpmedel baserade pa
kalkylerade kanslighetsmetoden - Auto tuning;
forinstallning, stérningsbestamning, begransningar,
snabbhet, aterverkningar och tolkning.

Ge kunskap om stegsvarsanalys. Tolkning samt
uppmatning av dodtider och tidskonstanter.

Ge kunskap om Identifiering: matematisk
representation, komplexa tal.

Ge orientering om differentialekvationer.

Ge orientering om 6verforingsfunktioner. Poler och
nollstallen.

Ge kunskap om Bodediagrammets och Nyqvist-
diagrammets uppbyggnad.

Ge kunskap om uppmatning av fasmarginal och
forstarkningsmarginal. Analys i Bode- och
Nyqvistdiagram. Praktiska évningar.

Ge kunskap om dddtidens inverkan pa stabiliteten..
Ge fardighet i P-, |- och D-kompensering i
Bodediagrammet. Praktiska évningar pa verkliga

processer.

Ge kunskap i att tolka uppsnabbnings och
fordrojningsfilter (lead/lag) i olika implementationer

Ge kunskap om den dynamiska framkopplingens
princip med anvandande av processmodeller.

Ge fardighet i att tolka det egna styrsystemets olika
dynamiska element for olika processmodeller.

Ge kunskap om datoriserade system for
datainsamling, identifiering och modellbyggnad.

Ge orientering om var den inhamtade teoretiska
kunskapen kommer till anvandning i moderna
system for identifiering och modellbyggnad.

Ge kunskap om system for reglerteknisk auditering.

Ingaende moduler

AUT 14, AUT_15, AUT_16, AUT_17 och AUT_18
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